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Prólogo

Aunque la publicación de un libro representa siempre el final de una etapa, creo y deseo que en este
caso se trate sólo del fin de una primera, del arranque inicial necesario para formar un buen equipo
de trabajo. 

En esta obra, el lector podrá disfrutar de un texto completo y prácticamente autocontenido que
aborda la ciencia y la tecnología de base en los micro y nano sistemas realmente en el estado del
arte. Desde una lectura menos técnica, es claro que distintos grupos iberoamericanos comparten y
han compartido sus conocimientos y la experiencia adquirida como resultado tangible de los pro-
yectos y redes llevados a cabo en común. De esa lectura se deduce también que, posteriormente,
estos grupos han sabido incorporarse e integrarse a grupos similares en Europa, con objeto de
fomentar sinergias e incrementar su propio potencial. Sin duda alguna, éste es un inicio prometedor,
con un presente encomiable y unas potencialidades inmensas. Hoy, el programa CYTED se siente
orgulloso de haber contribuido a este proyecto desde sus orígenes.

Por otra parte, la temática genérica del libro: sensores, microsensores y los sistemas electrónicos
que se sustentan sobre ellos, no puede ser más actual. Nuestra sociedad apuesta decididamente por
ello, es decir, que en la Sociedad de la Información no sean sólo los ordenadores los que generen,
traten y difundan esa información. Actualmente el reto reside en que fluya además información pro-
pia de los seres vivos, y que la produzcan, traten y difundan unos u otros indistintamente: ordenado-
res y seres vivos compartiendo recursos sin fronteras preestablecidas. Es innegable que a partir de
esa sinergia y del inicio de este trabajo conjunto se generarán conocimientos en torno a los comple-
jos mecanismos de funcionamiento y de control en los seres vivos. Lo que permitirá desarrollar, a
través de una retroalimentación, interfases que hagan amigables -a muy bajo nivel- al ser vivo, la
electrónica, la información y el conocimiento. 

Asimismo, el desarrollo de la investigación que ha derivado en este libro ha surgido del trabajo
en red, de compartir conocimiento, experiencia y saber hacer con grupos muy diversos y geográfi-
camente distantes, lo que no puede ser también más actual. Y en este sentido no sólo nuestra socie-
dad está apostando al respecto, sino que es casi imposible concebir de otra forma el progreso. Y me
refiero desde luego al progreso científico y tecnológico, pero también al industrial. La empresa que
aspire a ser viable en el futuro no tiene más remedio que apoyarse en grupos como los presentes, en
su I+D, trabajar con ellos en red y compartir conocimientos y tecnologías con otras empresas. Ges-
tionar adecuadamente lo que se ha dado en llamar la “coopetición” (cooperación simultánea con la
competición), parece ser la única salida viable para la innovación en las empresas y especialmente
en las empresas de base tecnológica.

Reiterando el orgullo que siente CYTED de haber contribuido a este proyecto, vaya por escrito
y públicamente su compromiso y el de quien suscribe para dar todo el soporte posible al grupo, con
el fin de que siga avanzando por esta vía con paso firme y con el mismo entusiasmo y la misma
generosidad que hasta el momento.

Jordi Aguiló
Coordinador Científico y Tecnológico de CYTED
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